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Sistemas Lineales con Actuadores Saturados”. Título: Ingeniero de 
Sistemas, ULA, 07 de Julio de 2000. 
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el área de Calcinación”. Título: Ingeniero de Sistemas, ULA, 14 de Junio de 
1993. 

 
• Francklin Rivas Echeverría , “Simulador de la Mesa de Colada Vertical V 
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• Ríos-Bolivar, M. , Acosta-Contreras, V., y Sira-Ramírez, H., “Adaptive 
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Diciembre 2000. 

 
• Espinosa-Pérez, Gerardo, Sira-Ramírez, H., y Ríos-Bolivar, M., “Regulation of 
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approach”, IEEE Conference on Decision and Control (CDC), Sydney 
(Australia), pp. 4036-4041, 12-15 Diciembre 2000. 

 
• Ríos-Bolívar, M. y Llanes-Santiago, O., “Control Forwarding  de un Sistema de 

Levitación Magnética”, IX Congreso Latinoamericano de Control Automático, 
Cali (Colombia), 1-3 Noviembre 2000. 

 
• Ríos-Bolívar, M., “Control Adaptativo No Lineal de un Reactor Continuamente 

Agitado”, IV Jornadas Panamericanas de Automatización,  Caracas, 
Venezuela, 08-12 de Mayo de 2000. (En CD-ROM). 

 
• Ríos-Bolívar, M., “Control No Lineal de un Reactor Continuo Multivariable”, IV 

Jornadas Panamericanas de Automatización,  Caracas, Venezuela, 08-12 de 
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• Zerpa-Ramírez, H. y Ríos-Bolívar, M., “Herramienta Computacional para el 

Diseño Simbólico de Controladores Adaptativos Backstepping”, IV Congreso 
Interamericano de Computación Aplicada a la Industria de Procesos, San José, 
Costa Rica, pp. 98-103, Noviembre 2 -5 de 1999. 

 
• Ferrara, A., Giacomini, L., Ríos-Bolívar, M., Scarratt, J. y Zinober, A. S. I., “A 

Combined DAB/SMC Algorithm for Control of Non-Triangular Non-Linear 
Uncertain Systems”, 5th  European Control Conference, ECC’99, Alemania, 
Septiembre 1999 (En CD-ROM). 

 
• Sira-Ramírez, H. y Ríos-Bolívar, M., “Feedback Passivity of Nonlinear 

Multivariable Systems”, 14th IFAC World Congress, Beijing, China. Vol. C, pp. 
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• Zinober, A. S. I., Scarratt, J., Ferrara, A., Giacomini, L., Ríos-Bolívar, M., 

“Sliding Mode Control of Non-Triangular Uncertain Systems”, 7th IEEE 
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1999.  

 
• Ríos-Bolívar, M. y Zinober, A. S. I., “Dynamic Adaptive Sliding Mode Control of 

Nonlinear Chemical Processes,”  5th International Workshop on Variable 



Structure Systems (VSS’98), Longboat Key (Florida), USA, pp.137-143,  11-13 
de Diciembre  de 1998. 

 
• Ríos-Bolívar, M. y Zinober, A. S. I., "Dynamic Adaptive Regulation of Nonlinear 

Continuous Processes". 6th IEEE Mediterranean Conference on Control and 
Systems, Alghero, Italia, pp. 47-52, 9-11 Junio 1998. 

 
• Ríos-Bolívar, M.  y  Zinober, A. S. I., “Dynamical Adaptive Backstepping Control 

via Symbolic Computation,’’ 4th European Control Conference, Bruselas, 
Bélgica, 1-4 Julio, 1997 (Proc. en CD-ROM). 

 
• Ríos-Bolívar, M. y Zinober, A. S. I., “Symbolic Dynamical Adaptive Backstepping 

Control Using MATLAB,” IEEE Workshop on Variable Structure Systems 
(VSS’96), Tokio, Japon, 5 -6 Diciembre, pp. 216-221,1996. 

 
• Ríos-Bolívar, M.  y  Zinober, A. S. I., “Symbolic Computation Tool for Dynamical 

Adaptive Backstepping Control Design”, IEEE Workshop on Flatness, Sheffield, 
England, 24-26 Julio, 1996. 

 
• Ríos-Bolívar, M., Zinober, A. S. I., y  Sira-Ramírez, H., “Dynamical Adaptive 

Backstepping Control/Observer Design for Uncertain Nonlinear Systems”, 
Proceedings of the 13th World Congress of IFAC, San Francisco (CA), USA, 30 
de Junio al 04 de  Julio, Vol. K, pp. 145-150, 1996. 

 
• Ríos-Bolívar, M., “Systematic Design of Adaptive Control/Observer for Uncertain 

Nonlinear Systems”, British Applied Mathematics Colloquium,  Loughborough, 
UK, 25-28 de Marzo 1996. 

 
• Ríos-Bolívar, M., Sira-Ramírez, H. y Zinober, A. S. I., “Output Tracking Control 

via Adaptive Input-Output Linearization: a Backstepping Approach”.  Proc. IEEE 
34th Conference on Decision and Control, New Orleans, USA, 13-15 Diciembre 
1995, Vol. 2, pp. 1579-1584. 

 
• Ríos-Bolívar, M., Zinober, A. S. I., y   Sira-Ramírez, H., “Adaptive Sliding Mode 

Output Tracking via Backstepping for Uncertain Nonlinear Systems”, 3rd 
European Control Conference 1995, Roma, Italia, 5-9 septiembre, Vol. 1, pp. 
699-704,  1995. 

 
• Sira-Ramírez, H., Ríos-Bolívar, M. y Zinober, A. S. I., “Adaptive Input-Output 

Linearization for PWM Regulation of DC-to-DC Power Converters,” 1995 
American Control Conference, Seattle, USA, 21-23 Junio, Vol. 1, pp. 81-85, 
1995. 

 
• Ríos-Bolívar, M. y Zinober, A. S. I., “Recursive Design of Adaptive Controllers 
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• V Congreso de Automatización y Control, CAC’05 

 
• iV Congreso de Automatización y Control, CAC’03 

 
• Iii Coloquio de Automatización y Control, CAC’2001 

 
• III Simposio de Control Automático (CIMAF 2001) 

 
• Ii Coloquio de Automatización y Control, CAC’2000 

 
• I Coloquio de Automatización y Control, CAC’99 

 
 
 

 
 
 

Cursos y Cátedras Dictadas en Pregrado 
 

• Servomecanismos 
 
• Control de Procesos 
 
• Control Robusto 
 
• Sistemas No Lineales 

 
• Sistemas de Control 
  



• Modelado de Sistemas Físicos 
 

• Señales y Sistemas 
 
 

Cursos y Cátedras Dictadas en Postgrado 
 

• Sistemas Lineales (ULA, UDO) 
 
• Sistemas No Lineales (ULA, UDO, UNEXPO, ISPJAE(Cuba))  
 
• Modelado e Identificación de Sistemas 
 
• Tópicos Especiales de Control 
 
• Control Robusto (ULA, UNEXPO) 

 
 

 
Otros Cursos Dictados 

 
• Actualización en el Control de Sistemas con Incertidumbre. Curso de 

Extensión del Postgrado en Ingeniería de Control y Automatización, ULA. 
Dictado conjuntamente con Dr. Alan Zinober de la Universidad de 
Sheffield (Inglaterra). 08-10 de Julio de 1998. 

 
• Control Adaptativo Utilizando la Técnica Backstepping. Curso de 

Extensión del Postgrado en Ingeniería de Control y Automatización, ULA. 
Septiembre de 1997. 

 
 
 
 

Asociaciones Científicas y Profesionales 
 
 

• Miembro del Instituto de Ingenieros Eléctricos y Electrónicos (IEEE) 
(Sociedad de Sistemas de Control). No. 00831776. 

 
• Colegio de Ingenieros de Venezuela.  No. 49.592. 
 
• Asociación de Profesores de la Universidad de Los Andes (APULA). No. 

4.092. 
 

•   Asociación Venezolana de Automatización y Control (AVAC). 


